
Rezension:

mBot ist ein Roboterfahrzeug zum Zusammenbauen mit 2 Motoren,
Abstandssensor, Lichtsensor, Taste, 2 Led's, Infrarot, Buzzer. Es besteht aus
einem einfachen Fahrgestell, zwei angebauten Motoren zur Fortbewegung
und verschiedenen Sensoren, wie z.B. einem Ultraschallsensor, um auf die
Umgebung reagieren zu können. Kleine LEDs blinken in verschiedenen
Farben und ein kleiner Lautsprecher kann Melodien erzeugen.

Programmiert wird das Roboterfahrzeug über mBlockly, eine SCRATCH-
ähnliche Programmiersprache.

Hersteller:
Makeblock

Webseite:
https://www.makeblock.com/

Material:
Hardware

System:
Android iOS
Windows MacOs
Web-App Chromebook
Linux Unplugged

Zyklus:
Zyklus 1 Zyklus 2 Zyklus 3 Zyklus 4

Kriterien:

Physisches System und Programmierung
am Computer

Interaktion mit Sensoren

Mehrere Objekte koordinieren

Sequentiell und ereignisbasiert

Blöcke mit Textbeschriftung

Offene Umgebung/Spielwelt

Handbuch und Praxisbeispiele erhältlich

Machtigkeit:

Sequenz
Bedingte Anweisung
Wiederholung
Prozedur/Unterprogramm
Rekursion
Variablen
Datentypen
Objektorientierung

mBot


